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هدف درس:

آشنایی با ربات ها و انواع آن ها و ایجاد مهارت در تحلیل سینماتیکی و سینتیکی ربات ها و آشنایی با مباحث کنترلی و بهینه سازی آن ها
	

	
	
فعالیتهای آموزشی :
1. ارائه  درس به کمک فایل Power point 
2. تکالیف مربوط به دروس هر هفته
3. ارزیابی کوییز
4. امتحان میان ترم
5. امتحان پایان ترم
6. پروژه درسی
7. حضور و غیاب
8. کلاس حل تمرین
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